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模块介绍

“获取前进距离”模块

该模块位于【钛星库】——【探索者】中。

该模块可返回当前智能车向前/向后移动的距离，通过获取智能车的移动距离，判断是否到达

任务中需要的距离，并执行相应任务，向前移动距离为正值，向后移动距离为负值，单位cm。

返回的距离从智能车启动开始计算或在使用“清空移动距离”模块后开始计算的智能车向前

移动距离（包含转向时向前的距离）。
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模块介绍

“清空移动距离”模块

该模块位于【钛星库】——【探索者】中。

该模块用于清除当前已经记录的距离数值，将所有距离数值归0。

“获取前进距离”、“获取水平移动距离”均可用“清空移动距离”做清0，一旦使用该模

块，则之前获取的“水平移动距离”、“前进距离”均清0。

在获取距离之前，最好都要清空移动距离，方便智能车测量不同任务点中的距离。



固定距离巡线——小试牛刀

办任务介绍：利用“获取前进距离”模块，使智能车巡线前进 1 0 0厘米（ 1米）的

距离后停车。除了 ，还需认识以下新的模块。
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模块介绍

“重复满足条件”模块

该模块是用于实现“满足条件”或“不满足条件”的循环结构，单击参数中的下拉菜单

箭头可选择“满足条件”或者“不满足条件”。

注意：在知道判断条件的情况下可使用该模块，注意确保执行中的内容可以改变条件中的内

容，并能跳出循环。

“满足/不满足条件”后可添加一个条件值。例如，当“满足条件”为真时，即条件成

立，则执行循环体中的模块；当“满足条件”值为假时，即条件不成立，则跳出循环中

的模块，结束循环。



模块介绍

“逻辑判断”模块

该模块能够实现两个数值之间的比较，用来判断两个数值是否相等、哪个数比较大、哪

个数比较小等等。通常会将变量放置在左边，常量放置在右边。

该模块在【逻辑】功能中。

单击模块中的下拉菜单箭头可选择“=””≠”“>””<”等运算符号：



示例程序1：

该程序为智能车巡线前进100厘米（1米

）的距离后停车的程序。获取前进距离

并判断是否大于100厘米，若满足大于等

于 100厘米，则将所有速度调至0，即停

车。
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示例程序2：

该程序为智能车巡线前进100厘米（1米

）的距离后停车的程序。获取前进距离

并判断是否大于100厘米，若不满足大于

等于100厘米，则保持巡线行驶，一旦满

足，则停车。
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